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B-Tronic:
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Kozpontok

Fogyasztok és helységek:

A fogyasztdk elnevezése: feltanitdsnal mindig beszél6 nevet érdemes haszndlni kisbetlk és szamok
segitségével.

A helységek elnevezése: Javasolt a nagy kezd6bet( hasznalata.
Mi tegylink, ha...?

A kézpontra nem tanul fel azonnal egy vezérl6 figgetlendil attél, hogy tanuld allapotban van.
Ilyenkor a kozponttal kbzelebb kell menni az eszk6zhoz.

Csoportok:

A csoportok elnevezése: Nagy kezd6bet(i hasznalata javasolt - mert a mar meglévé csoportok is
meghivhatdak és az elemi fogyasztdkkal egyben jeleniti meg.

A Centronic és B-Tronic rendszerek kilon kezelend6ek - a miikoddési elviik miatt -, de csoport
|étrehozasakor ezek keverhetdek.

1.Ami egységes: Csoportba csak azonos tipusu fogyasztokat lehet rendezni. (redény, vildgitas, stb...)

Csoporton beliili csoporthivas (tobb csoport kombinalasa, de egy adott csoportot
csak egyszer lehet meghivni)

2.Centronic csoportok:

Létrehozds: Ez a technoldgia nem tesz kiilonbséget azonos tipusu fogyasztdk kdzt ezért a létrehozasa
kénnyebb. Egyszerlen csak hozza kell rendelni a fogyasztdkat vagy csoportokat a |étrehozandé
csoporthoz.

Mkodtetés: Haszndalat esetén minden egyes fogyaszté egymads utan indul.

Megjegyzés: Egy teljes hdz esetében, mire elérjiik az utolsé vezérlét, megeshet akdr 20
mdsodperces késés is.

3.B-Tronic csoportok:

Létrehozas: A B-Tronic KNX protokollt hasznal és kilonbséget tesz azonos tipusu fogyasztok kozt
mivel mindegyik feltanitott eszkdznek sajat cime van. KNX kommunikacié a “group address”
egyezéseken keresztil jon létre és a csoportok |étrehozasakor a kdzpont ezeket a kozos cimeket
késziti el. Ez a felhaszndald szamara ugy valik lathatova, hogy a fogyaszto elGszor egyet majd kettét
jelez vissza, ezzel mutatva, hogy egy Ujabb “group address”-t fogadott.

Megjegyzés: Fontos, hogy az egy csoportba rendezett fogyasztok visszajelzése
maradéktalanul megtorténjen. Amig ez a folyamat nem ért el az utolsé vevéig, nem szabad Uj
csoportlétrehozasi folyamatot inditani, mert olyan eszkdz is megkaphat egy “group address”-
t ami nem abba a csoportba tartozik.
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Mi tegyiink, ha...?

El6fordulhat, hogy egy fogyaszté messze van a kozponttdl és ezaltal nem kapja meg a cimet. llyen
esetben el&szor azokat kell csoportba rendezni, amelyek kézelebb vannak, majd utdna a kézpontot
kozelebb kell (itt a kdzelebb sz6 fura de nem bombdztak az Sletek mivel lehetne helyettesiteni) vinni
a tovabbi fogyasztdkhoz, ezutan folytathato az adott csoporthoz valé rendelés.

Megeshet, hogy a fogyaszté nem hajtja végre a parancsot. llyenkor érdemes ellenérizni, hogy az
adott fogyaszté megkapta-e a csoport cimet, hiszen ha nem kapja meg, arrdl nem kiild visszajelzést.
Amennyiben ez a helyzet all fenn akkor ki kell t6rdlni a csoportbdl, kdzelebb vinni a kdzpontot és
megismételni a hozzarendelést.

4.Vegyes csoportok:
Vegyes csoportnak nevezziik azt amikor Centronic és B-Tronic eszk6zok is szerepelnek benne.

Létrehozds: Ebben az esetben a B-Tronic motor kap egy cimet, mig a Centronic nem. A rendszer a B-
Tronic vezérlG allapotat vissza fogja tudni jelezni.

Mi tegylink, ha...?

El6fordulhat, hogy a csoportok jol lettek Iétrehozva és mégis bizonytalanul vagy egyaltaldan nem
reagal egy eszkodz. Ebben az esetben meg lehet probalni még a hozzarendeléssel trikkozni.
Amennyiben egy egész hazat érint6 parancs megadasat kovetéen nem indul el a fogyasztonk elsére
csak masodjara, akkor érdemes megprébalni 2x ugyanazt a vezérlét hozzarendelni az adott
csoporthoz.

Példdul: Adott egy kétszintes haz. Az egész hazra vonatkozd csoportot csoportokbdl hoztuk Iétre, de
van olyan fogyasztd, ami csak masodik parancsra indul. Ebben az esetben javasolt ezeket a
fogyasztokat a csoporthoz még egyszer hozzarendelni, kiilon vevGegység formajaban. Ezaltal a
masodik inditasi parancsot “kényszeritjik” egy utasitdssal.

Ha a probléma tovabbra is fenn all, akkor repeater beépitése szlikséges a rendszerbe.
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Repeater-ek

Altalanos szabalyok:

Megfelel6en kivalasztott helyre kell bedugni és ligyelni arra, hogy ez az eszkdz véletleniil se kerdljon
m(ikodésképtelen allapotba.

Ennek az eszk6znek az esetében is kiilon kell kezelni a Centronic és B-Tronic rendszereket.
A kils6 repeater-eket nem kell tanitani és nem kell semmivel 6sszeparositani.

Megjegyzés: tul nagy mennyiségl repeatert nem lehet egy rendszerbe beépiteni, mert egy
pont utdn tulzottan lecsokken a sdvszélesség és a parancs csak nagyon lassan vagy egyaltalan
nem érkezik meg.

1.Centronic rendszer:

Kizérdlag kils6 repeater alkalmazhaté 2 elhelyezését Ugy kell megvalasztani, hogy az utolsé - még
stabilan - m(ikddé vev6hoz kell kdzelebb tenni.

2.B-Tronic rendszer:

Beépitett repeater taldlhaté a vevSegységben = Altalaban egy hazat le lehet igy fedni illetve Iétezik
kiils6 repeater.

Csoportok: Amennyiben kommunikacios hiba Iépne fel csoport mikodtetés esetén, akkor az
egész csoportra kapunk visszajelzést.

Mit tegylink, ha... ?

Csoport hiba visszajelzés esetén az adott csoportban |évé motorokat javasolt egyesével atnézni.
Azon a motoron vagy b-tronic vevén kell el6szor a repeater-t bekapcsolni amelyre a kézpont jelzi
szamunkra, hogy nem elérhet6, ezutan egy Ujabb paranccsal érdemes a miikodést ellendrizni.
Amennyiben a probléma tovabbra is fenn all, érdemes az eredetileg nem kommunikalé motorhoz
legkdzelebbi repeater-t is bekapcsolni.

Megjegyzés: B-Tronic rendszer esetében torekedni kell a lehet6 legalacsonyabb mennyiségii
repeater felhaszndldsara. Ennek oka, hogy a savszélesség csokkenése miatt a visszajelzés
vagy mar észrevehet8en lassabban térténik meg, vagy csak arrdl ad informaciot a kdzpont,
hogy az arnyékolo felsé vagy alsoé végallasban helyezkedik el — am a mozgdasrél mar nem ad
informacidt.
Példdul: Integralt repeater-ekkel nem megoldhatd a kell6 mérték( lefedettség. Ebben az esetben az
utolso stabilan mkodé vevéhoz kell kozelebb helyezni egy kiilsé repeater-t. Ezutdn a teljes rendszert
ellendrizni kell, hiszen az eszk6z hatassal van a tobbi vevére.

El6fordulhat, hogy az épllet kialakitasa olyan, hogy a plusz kiilsé repeater rossz hatdssal van a
rendszer mar stabilan m{ikddd részére is. Amennyiben van tovabbi aktiv belsé repeater, akkor ki kell
kapcsolni 6ket majd a rendszer ellendrzése utan Ujra aktivva tenni a sziikséges repeater-eket, oly
madon, hogy figyelembe vessziik, hogy a lehet6 legkevesebbet hasznaljuk fel.
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VC4200

Feltanitas

A VC4200 alapvet6en, érintetlen allapotdaban modus 0-ban van. Amennyiben ebben az allasban
hagyjuk és igy keriil aram ala, az eszkdz nem kerl tanulé allasba.

Lépések, ha taviranyitdra szeretnénk feltanitani:

o Az eszkodzt bekotjik és aram ala helyezés el6tt kivalasztjuk a megfelel6 modus-t.
e Ezutan a tavirdnyitén is kivalasztjuk azt a modus-t amit a kiils6 vevd egység iranyitani fog.
e Aram ald helyezés, feltanitas.

Kalibralas

Amennyiben a fogyasztonk valamilyen arnyékolasi eszkdz, akkor sziikséges a vezérl6t kalibralni. Ha
ezt nem tesszlik meg, a statusz visszajelzés nem megfelel6en fog mikodni.

Két lehetséges opcid kalibralasra:

1. Aramfelvétel alapu visszajelzés (modus 1,2):

El6szor az arnyékolét felsé végallasba kell allitani, majd mestermédba hozni a vezérlét.
Ezutdn a tdviranyitdn a “tanitd” és a “stop” gombot visszajelzésig lenyomva kell tartani.
Miutan ez megtértént - még mestermaddban - vissza kell htzni felsé végallasba az arnyékolot,
majd kilépni. Végil hdromszor meg kell mozgatni az alsé és a fels6é végallas kozott az
arnyékolét. Ha ezt mind megtettiik, a visszajelzés rendben lesz.

2. 1d6 alapu visszajelzés (modus 8,9):
(Fontos tudni, hogy ezek a modok csak V30 (1745) verziészamu vezérl6tdl elérhetGek.
Ennek a tipusu visszajelzésnek a lényege, hogy a vezérlé két meghatarozott pont kozti idét

méri.

ElGszor a pontok beadllitasat a vezérl6 mestermddba hozdsdval majd torléssel kell kezdeni (a
“tanitd” és a “stop” gomb visszajelzésig valé nyomva tartasaval). Ezutan a felsé pontra kell
hazni az arnyékoldt, majd a “tanitd” és a “fel” gombokat visszajelzésig sziikséges nyomva
tartani. Ezutdn az alsé pont meghatdrozasa kovetkezik: végallasig le kell ereszteni az
arnyékolét majd utdna a “tanitd” és a “le” gombot kell visszajelzésig nyomva tartani. Ennek
végeztével kiléphetiink a mestermdédbdl és, ha mindent jol csinaltunk a visszajelzés rendben
lesz.

Megjegyzés: Fontos, hogy kalibraciot csak egyesével szabad végezni, kiilonben a vezérl6k
Osszeakadhatnak. Miutan elkésziilt az egyik vezérl6 kalibraciéja és a motor megallt oda
kell figyelni, hogy a tavirdnyité ne jelezzen tovabb. Ezt legegyszer(ibben egy “stop”
parancs kiadasaval (az utolsé kalibralt csatornan) lehet elérni, majd kezdeni a kdvetkez6

vezérl6 beallitasat.
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Mi tegyiink, ha...?

Ha kalibracié soran mégis 0sszeakadtak a vezérlGink, akkor azokon az eszk6zokon modus 0-t kell
kivalasztani és a vezérlén levé “tanitd” gombot addig lenyomva kell tartani, amig egyszer zélden
felvillan (gyari visszaallitas), majd ezutan el6lrdl kell kezdeni a betanitast és a kalibraciét.
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Szenzorok

Centronic szenzorok

(pl. SC711, SC811, ...stb.)

Sok esetben el6fordul az arnyékoldk hibas m(ikbdése szenzoros rendszerben. A hiba altalaban a nem
kell6en vagy egyaltaldn nem létez6 kommunikacid eredménye, illetve, hogy a rosszul kiosztott
szenzorok bizonyos homlokzatokra hibasan mért eredményt adnak le.

Szenzorok kiépitése:

A legelsé dolog, amit figyelembe kell venni, hogy az épiileten hany homlokzat van és ezt hany darab
szenzorral lehet helyesen mért adatokkal vezérelni. Ezutdn szikséges meghatdrozni a szenzor
korulbelili helyét. Ezt a pontot tobb féle szempont szerint kell megvalasztani.

Szempontok:
o Milyen anyagra (tégla, vasbeton, burkoldlap, vakolat, stb...) keril ra az érzékeld
o Azon a ponton lehetséges-e a 230V-os tap kivezetékelése.
o Milyen tavolsagra van a legmesszebbi drnyékold vagy arnyékolé vezérlé.

Megjegyzés: Fontos, ha a szenzor olyan feliiletre kertl ami tompitja a radidhulldmokat akkor

a rendszer felhlzza az drnyékoldt és csak l1épésben engedi a hasznalatot, ezzel jelezve, hogy a
vezérl6/motor és az érzékeld koz6tti kommunikacié megszint.

B-tronic szenzorok (KNX-RF)

KNX-RF tipusu szenzorok:
O mozgas
o jelenlét
o h6mérséklet
o nyitds

o flustérzékel6

Ezen érzékel6k esetében fontos, hogy a kozpont (CC31, CC51) és a szenzor kozott folyamatos
kommunikacié lehetévé tegyik, mert a kdzpont fog végrehajtani egy eseményt ha a szenzor egy
bizonyos allapotba kerul.
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